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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejwymagania dotycce wykonania i odbioru robét
brarzy elektrycznej wykonywanych w ramach projekWymiana rozdzielnicy gtéwnej budynku
ABC” Wielospecjalistycznego Szpitala SPZOZ w Nowej So#akresie:

« wymiana rozdzielnicy gtéwnej budynku

e remont pomieszczenia rozdzielni

« wymiana instalacji gniazd wtyczkowych oraguetlenia pomieszczenia rozdzielni

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ladwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygrowadzenia robot przy wykonywaniu i odbiorze afatii
elektrycznych i obejmuyj
—demonta istniegcej rozdzielnicy gtéwnej
—demonta istniegcego dwietlenia pomieszczenia rozdzielni
—transport zdemontowanych elementéw;
—utylizacja / unieszkodliwienie / oddanie #é&cielowi pozyskanych materiatow;
—zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowdtr@nsport opisano w pkt. 4 niniejszej
specyfikacji);
—zabudow nowej rozdzielnicy gtéwnej
—wykonanie tras kablowych w postaci korytek siatkotwvy
—wykonanie nowej instalacjiswietlenia oraz gniazd wtyczkowych pomieszczenialeaani
—wykonanie paiczen, wykonanie niezédnych pomiaréw oraz dokumentacji powykonawczej;
Dokumentacje powykonawgzz naniesionymi ewentualnymi zmianami i uzupelraemi naley
przekazéa Inwestorowi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST zyodne z obowizujgcymi normami.

1.5. 0Ogollne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot oraz za zgodioz projektem
budowlanym, specyfikagjtechniczia i postanowieniami Inspektora Nadzoru Inwestorskieg
Do obowhzkdéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty InspeltbNadzoru
Inwestorskiego przed przygtieniem do rob6ét - ,Programu Zapewnienia JakKo w ktorym
przedstawia sizamierzony sposob wykonania robdt,aih@osci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie rob6t zgodnie z projektem i ustalenipnzekazanymi przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.
Program Zapewnienia Jada powinien w szczegolri$oi zawierd:

—organizag wykonania robot, w tym terminy, sposéb prowadzepladt, organizaej,ruchu”

na budowie, egzekwowanie BHP w trakcie wykonywaalz0t;
—wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie zawodowe;
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-wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiokzroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne;
—-sposOb i procedgrkontroli wewrgtrznej podczas dostaw materiatdw, sprawdzania i
cechowania spezu oraz prowadzenia robdt;
—wykaz 0s6b odpowiedzialnych za ja&ko terminowa¢ wykonania elementow robot;
—-sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom Inwestora;
Z uwagi na specyfik obiektu naley zapewné personel posiadggy uprawnienia do wykonywania
prac pod nagtciem.

2. MATERIALY

Wszystkie zastosowane wgdzenia, kable/przewody, oprawy, osgirzmaterialy pomocnicze itp.
musz odpowiadéa wymogom Polskich Norm lub Norm Bramwych.

Wszystkie zastosowane gdzenia i materialy mugz posiadéa $wiadectwo jakéci (atesty)

I certyfikaty na znak bezpieczstwa ,,CE”. Wszystkie materialy mugbyc¢ fabrycznie nowe i posiada
gwarancje producentow. W méamazliwosci nalezy stosowa materialy i wyroby pochodzenia
polskiego. Jeeli polskie materialy i wyroby nie spelnjajwymaganych projektem cech lula s
nieodpowiednie jakiziowo, naley stosowdé materiaty pochodzenia zagranicznego, ale spetaae
wymogi oraz posiadage certyfikaty jakéciowe i aprobaty techniczne.

Wykonanie rob6t powinno ldyzadowalajce i gwarantowanej jakoi oraz wykonane z materiatow
(gdy, nie podano szczegdtowych wymapdobrego handlowego gatunku.

Wykonawca jest zobowzany udowodrd jakos¢ kazdego materiatu i wyrobuzytego do wykonania
robét. Takie dowody to: atesty i certyfikaty na kieezpieczastwa ,,CE".

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakaalizacji rob6t odrzuéi kazdy materiat
niezgodny ze ST lub PolskNormy. Materialy przeznaczone do wbudowania podlegdjceptacji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego orazsaieieli linii kablowych podlegajcych przebudowie.

3. SPRZET

Roboty przewidziane do wykonania mdgy¢ wykonane ¢cznie i mechanicznie przyzyciu sprzitu
mechanicznego zaakceptowanego przez InspektorsoNatizmvestorskiego.
Wykonawca przyspujacy do planowanych rob6t dla zagwarantowanigewaej jakasci robot
powinien wykaza sie mazliwosécia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu:
- zuraw samochodowy o adigu min. 2 t;
- samochdd dostawczy 0,9 t;
- przyczepa do przewenia kabli;
- zespotu pgdotworczego trojfazowego, przewego o mocy min. 160kW (200 kVA);
- elektronarzdzia;

4. TRANSPORT

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi dla danego
asortymentu materiatdw przez Inspektora Nadzoruebtarskiego. Wykonawca przgptijacy do
wykonania rob6t powinien wykagaic mazliwoscia korzystania z nagpujacychsrodkéw transportu:

— samochodu dostawczego;
—  przyczepy do przewsenia kabli;

Przewaone materialy i elementy powinny byktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytwére dla poszczegd6lnych materiatbw i elementow orazezpieczone przed ich
przemieszczaniemesnasrodkach transportu.
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Kable- naley transportowé& w pakietach fabrycznych z zastosowaniem odpowddanbezpiecze

i mocowa uniemaliwiajacych przemieszczaniecdadunku;

Inne elementy — wielkogabarytowe — jak rozdzielnigidbwna przewoz samochodami
z zabezpieczeniem przez nadmiernymi drganiamitizasami. Rozdzielnig na czas transportu naje
zabezpieczy przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. W czaaiesportu, zatadunku i roztadunku
przestrzegazalecé wytworcow.

Materiaty drobne — transportowaamochodami dostawczymi;

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku oraadskvania materiatéw, aparatury i pdzen
zwrOck uwag;, aby nie naraziich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako wykonanych robét, ich zgodé® z Projektem
Budowlanym, Specyfikagj Techniczg obowigzujacymi normami oraz uzgodnieniami i zaleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwesiego do akceptacji projekt organizacii
i harmonogram robot uwzgldniajgcy wszystkie warunki, w jakichellg wykonywane roboty.

Na czas wykonywania robot najedodatkowo ostoriistniepca rozdzielnica aby zabezpieczgrzed
przypadkowym wyczeniem lub spowodowaniem zwarcia (upadekgthaia, elementéw tras
kablowych, itp.).

Wszelkie roboty naley traktowa jako wykonywane pod nagiem, a osoby wykonage przedczen

| podiagczer musz posiadé uprawnienia do wykonywania prac pod r@pgm.

5.1. Rozbiérki

Uzyskane podczas rozbiorek elementy/odpady/grunai@jce s¢ do ponownego wykorzystania
(po ich uprzedniej ocenie i zakwalifikowaniu prz&adzér Inwestorski) stanowiwtasnacé
Wykonawcy robot, ktory wywiezie je na wysypisko, doa utylizacji lub przekse do
unieszkodliwienia przedddiorstwom posiadagym stosowne uprawnienia w tym zakresie
ponosac wszelkie koszty z tym zgdane. Ponadto nate uwzgkdni¢ koszty transportu
materialdbw na miejsce wskazane przez Zamaeggjo. Istniejca rozdzielnie po zdemontowaniu
nalezy przekazé Inwestorowi.

5.2.Zakup i transport materialtdbw na miejsce wbudowania

Transport materiatdw i ugdzer opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.3.Korytka kablowe

Przy wykonywaniu tras prowadzenia kabli i przewodiakeca si stosowanie systemowych
korytek siatkowych, tukow, skrzpgwan, ocynkowanych ogniowo metgd&endzimira zgodnie
Zz PN-EN 10142:2003. Stosowkorytka o szerok&ei 400 oraz 600 mm i wysokoi 110mm. Do
wszystkich szaf wykortapodegcia korytkami o szerokai 400mm. Konstrukcje wsporcze
powinny by dostosowane do sposobu mantaa obiekcie.

W $cianie dzieicej pomieszczenia wykotiaprzepust, ktéry po uf@niu kabli uszczeldi
peczniepca mag ogniochrong oraz weha mineralrg o0 grubdci = 50mm, gstasci = 150kg/m3,

t 21000C. Kable oraz korytka kablowe pokiygnioodporg farbg ochronm na dtugdci min. 0.8m
po obu stronach przepustu. Materiaty powinny pasiatiezlzdne certyfikaty zgodriwi oraz
aprobaty techniczne ITB dla klasy odpascicogniowej EI 60 - dla catej przegrody budowlanej
kombinowanej z welny mineralnej przyyciu farb i szpachléwek ognioochronnych.
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5.4. Montaz rozdzielnicy gtdwnej

Projektowan rozdzielnie posadow podsciarma w miejscu wskazanym na planie instalacji.
Rozdzielnie zasil¢ projektowanym kablem 4x (4xYKXS 1x240) (projekika obgty jest
odrebnym opracowaniem). Istnigje obwody odbiorcze sukcesywnie pazzit do nowej
rozdzielnicy, zapewnia¢ mazliwie krotkie czasy pozbawienia zasilania dla odbio.

UWAGI
e Dla budynku E1 (oddziat noworodkéw) nayezapewnd mazliwo$¢ awaryjnego zasilenia
Z agregatu pdotworczego o mocy min. 160kW (200kVA).
» Przehczanie obwoddw wykorggako prace pod nagiem, na pisemne polecenie
Inwestora.
» Personel Wykonawcy musi posig&daprawnienia do wykonywania prac pod rggm

W przypadku zaistnienia sytuacji niepmosci podhczenia istnigjcych obwodow odbiorczych do
nowej rozdzielnicy naley wykon& przedtienie obwodow przez szeffaczeniows, zgodnie
Z zapisami w projekcie.
Wprowadzenie i pogtzenie kabli odptywowych do nowej rozdzielnicy nglevykona od gory,
Z korytek kablowych.
Podhczenie zasilania projektowanej rozdzielnicy wykomanasgpujacy sposob:
e Zasili¢ jeden z kabli linii kablowej 4x(4x YKXS 1x240) ezerwowego rozkznika
w zlgczu kablowym nr 1
e Przehczy¢ cz$¢ odbiornikbéw do projektowanej rozdzielnicy
« Odlaczye jeden z istnigjcych kabli 3XYAKY 4x240 zasilagych istniejca rozdzielnie
i podlgczye w to miejsce kolejny z kabli linii 4x(4x YKXS 1x2}
» Powtorzy 2 powyssze operacje do catkowitego prgdenia odbioréw i odkzenia
zasilania od istniggej rozdzielnicy.

Istniejgca rozdzielnica po demoritazostanie przetransportowana w miejsce wskazaaez pr
Zamawiajcego i pozostanie jego wiasion.

W ramach robét Wykonawca zrealizuje dodatkowo estat identyfikacg odptywdw i naniesie
wynikle std zmiany do dokumentacji powykonawczej.

5.5. Instalacje pomieszczenia rozdzielni

W ramach robét Wykonawca zrealizuje instajasjwietlenia i gniazd wtyczkowych
pomieszczenia rozdzielni.

Instalacg wykona jako natynkow. Przewody prowadziw rurkach csrednicy zewstrznej
22mm, uktadanych n/t oraz korytkach kablowych.

Stosowa osprzt i oprawy dobrej jakéci, renomowanych producentéw.

Wymagania i parametry dotygze stosowanych materiatow przedstawiono w projekcie

5.6.Pomieszczenie rozdzielni

W ramach rob6t Wykonawca zrealizuje demaristniejgcych drzwi do pomieszczenia (pozostaty
otwor zamurowéd), monta nowych drzwi spetniagych parametry opisane w projekcie,
uzupetnienie tynkow, malowanie pomieszczenia raddii Stosowa farby akrylowe,

0 podwyzszonej trwatéci.

Istniejgcy kanat kablowy pozostanie niewykorzystany i pglerzykry¢ go blach stalowva,

ryflowang.
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5.7.Préby pomontazowe

Po zakaczeniu rob6t monteowych (lecz przed podaniem negia) wykona ogledziny uradzen
i wykona proby pomontzowe w zakresie technicznego sprawdzenia §eikavykonanych robot
wraz z wykonaniem wymaganych pomiaréw.

5.8.Szafka ze spretem BHP

W ramach dostaw Wykonawca skompletuje i dostar@afks ze sprztem BHP. Specyfikagj
szafki z wyposzeniem przedstawiono w projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Do obowizkéw wykonawcy naley:

- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materi@dpowiedniej jakéci;

— ustalenie i przestrzeganie takich warunkow transigorzechowywania materiatow,
ktére zagwarantgjzachowanie ich jaki i przydatndci do planowanych robot;

— okreslenie, i uzgodnienie takich warunkéw dostaw aby fadg¢ zapewniona
rytmicznas¢ robot;

- prowadzenie systematycznej kontroli ja&iootrzymywanych materiatow;

Kontrola jakgci materiatéw

- wszystkie materiaty zyte w trakcie budowy mugzposiadé atesty fabryczne lub
swiadectwa jakéci wystawione przez producenta oraz wszystkie rigzé
certyfikaty, gwarancje i DTR;

Kontrola jakgci robot

— polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:
« prawidiowego utaenia kabli i ich podiczenia
e poprawnego monta rozdzielnicy;
« kompletndci wyposaenia;
e braku widocznych uszkodag
« nalezytego stanu izolaciji;

Badania i pomiary pomoniawe

— polegag na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

* zgodndci zastosowanych ugdzer z projektem (lub ustaleniami
Z Inwestorem);

« badania ggtosci zyt;

e pomiaru rezystancji izolaciji;

« badania linii kablowych;

e skutecznéci ochrony od porzen;

e pomiaru rezystancji uziemienia;

Dokumentowanie wynikéw pomiaréw i bada
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Wszystkie pomiary i wyniki bada musz zosté& opracowane na odpowiednich formularzach
i podpisane przez przedstawicieli wykonawcy i Indpea Nadzoru Inwestorskiego. Dokumenty te
stanows integralm czes¢ Operatu Kolaudacyjnego Robot. Spmiza s¢ je w dwoch egzemplarzach —
oryginat dla Zamawiajcego i kopia dla Wykonawcy. Atesty materiatdbw mubg¢ przechowywane
przez wykonawe i przedstawiane przy odbiorach robét.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na olteniu faktycznego stanu zakresu robot oraz obliczepeczywistych
ilosci wbudowanych materiatdw. Obmiar obejmuje robothjete projektem oraz dodatkowe
i nieprzewidziane, ktérych potrzebwykonania uzgodniono w trakcie trwania robdt peomy
Wykonawg@ i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Obmiary ggiwone kda przez Wykonawg,
zapisane w Kgizce Obmiaréw i uzgodnione z Inspektorem w ustalortyybbie. Wyniki obmiaru
nalezy porowng& z dokumentagj kosztorysowo-technicanw celu okrélenia r&nic w ilosci robot.
Jednostkami podstawowymi obmiaru robgit s

m - metr;

szt. - ila¢ sztuk;

kpl. - komplet robét;

8. ODBIOR ROBOT

Ostateczny odbidr robét powinien dgokonany w terminie do 7 dni po pisemnym zgtoszqnizez
Wykonawe gotowdci do odbioru. W przypadku prawidtowego wykonaniabdt, uzyskaniu
pozytywnych wynikow badai pomiarow oraz skompletowaniu catej dokumentacjivykonawczej,
co musi by potwierdzone przez Inspektora Nadzoru InwestogekiZamawiajcy sporadza
i podpisuje Protok6t Odbioru Robét. W protokole exgl potwierdzé prawidtowe i terminowe
wykonanie robot w cafmi lub ich czsci. Pozostate roboty, w ktorych stwierdzono usterki
i niedochgniecia powinny by ujete oddzielnie. W stosunku do tych robot mrglastali:

— sposéb i termin usugtia usterek na koszt wykonawcy;

— zakres potycen za wady trwate;
W przypadku, gdy po dokonaniu przgdji odbieraicy stwierdzi wysipowanie zbyt diej ilosci
usterek i niedoagnig¢ powinien ustati termin nasipnego odbioru po uswtiu ich przez Wykonawc
i ponowne zgloszenie przez niego gotéwicdo odbioru. Za datzakaczenia rob6t uwea sk dat
powiadomienia Zamawiggego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiegoroboty § gotowe do
odbioru. Dokumenty wymagane przy odbiorze:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmiananzupetnieniami w trakcie

wykonywania robét (dokumentacja powykonawcza);
— dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykeania
robot;

- dokumenty dotyczce jakdci wbudowanych materiatow;

- protokoty czsciowych odbioréw robét (wczeiejszych zakresow robot);

- protokoty bada i pomiardw;

- Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow gdzer i materiatow;

- dokumentacja fabryczna zamontowanychydes;

— dokumentacje techniczno- ruchowe gaze;

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatng¢ nalery przyjmowa& zgodnie z dokumentacj zakresem rob6t wymienionym w punkcie 1.3
niniejszej ST w oparciu o odbiér faktycznie zamdawépi wykonanej pracy oraz ocgiakosci robét
i oceny jakosci uzytych materiatow.
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10.PRZEPISY ZWI AZANE

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznyelinny by prowadzone zgodnie z aktualnie
obowigzujagcymi normami i przepisami, sztylbudowlan i przepisami BHP.




